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ROBOT Millennium

INGECIBER: Latecnologia mas avanzada al servicio de la CONSTRUCCION
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ROBOT Millennium

Areas de negocio de INGECIBER

Consultoria Desarrollos
Ingenieria Software

calt:ulus
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ROBOT Millennium

A\
¥ ROBOT"®

Millennium

El programa permite a
los usuarios:

Definir la estructura del
modelo
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ROBOT Millennium I —
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ROBOT Millennium es una unica y
completa solucién para todos los trabajos
de ingenieria.

Seria dificil enumerar todas las
caracteristicas de Robot Millennium, pero
en los siguientes links le mostraremos las
mas interesantes.
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7 Caracteristicas generales
del programa.
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ROBOT Millennium

Tipos de estructuras

ROBOT Millennium permite el disefio y analisis de cualquier
tipo de estructura (y cualquier tipo de material)

Y L Ly dinw sl
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: — acerofaluminio
A placas hormigon armado

A volumétricos madera
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ROBOT Millennium ﬁmec:ﬂe&

Parametms regionales

La inmensa mavoria de Ir|

el Pa sty
Dbt Saltragys
Toolba L Wgr

+ Prodoul Pasmetens

ooy ROBOT Millennium es de

Advariid

COM oo ' L) “Region Libre".

Esto le permite trabajar en
practicamente cualguier idioma de
acuerdo a sus normas nacionales.

N |ECHEN 1oEan6 2008

ROBOT Millennium

Ez el Unico capaz de gefimr
ndependientemente los parametro
regionales (normas, hases
datos. ), el idioma vy el IlilllrrH de
Impresian.
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ROBOT Millennium INGECIBER

Parametros Regionales
~.solo imagina. Un trabajo de disefio Chino para uninversor de USA para undiseno de
estruciura gue sera construido en Francia.
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ROBOT Millennium [ﬁNGECJBER

Catalogo de perfiles

¥ Amplio abanico de catalogos de perfiles
estandar.

(L, USA, EC +catalogos de aproximadamente 24 paises:
India, Moruega, China ete.)
¢ Perfiles definidos por el
usuario

(parametrizados, seccion variable,

angulares borde a borde + cars
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Modelizacion
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Poderosas herramientas
para el disefio del modelo
objetos, arcos, lineas de construcciorn,
operaciones booleanas etc.
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Modelado global

Introduccion directa de
condiciones de contorno
sobre supericies, no sobre
cada elemento indiridual
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il
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ROBOT Millennium

pre—

ISENo de elementos mixtos

barras + solidos, barras + placas,
placas + sdlicos etc.

Prezentacion ROBOT Millennivm
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Modelizacion
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diseno, tension plana,deformacion
plana y estructuras axil-simétricas.
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ROBOT Millennium
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i facil e intuitiva solucion para la
generacion de modelos de elementos
finitos
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ROBOT Millennium
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Modulos de
Hormigon Armado

Eiseﬁo integral de elementos de
hormigon armado para numernsas

normativas (incluida |a espafiola EHES9)
"

notas de calculo detalladas vy dibl.ljﬂﬁ de
impresion de hormigan armado

T
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Modulos de hormigon aimmado
para barras, pilares, paneles,
muros y cimentaciones
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ROBOT Millennium

cODIGO TECNICO
DE LA EDIFICACION

Prezentacion ROBOT Millennivm
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Modulos de Acero

dlsenu mtegradu para elementos de
cero) o de acuerdo con las
normas de numerosos paises (EA-95,

SE:A 2006 (CTE))
Motas de calculo detalla( formato )

Modulo de uniunes de acero
ini r uniones.
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ROBOT Millennium
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Mﬁdulu de uniunes de madera
para ¢ y verificar uniones
(dlspunlhle como mndulu externo)

Prezentacion ROBOT mMillennium

ﬁNGEC!BER

) Modulos de madera
dlsenn mtegradu de elementos de

atera, de acuerdo con las normas de
r&umernsns paises

Salida de resultados simplificada y
CEEELED
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ROBOT Millennium

Analisis dinamicos

K
Poderosas capacidades

de analisis dinamico

EMNOR PP «Re % | -l

FPEASYNOP PER wBH® | =%

Analisis Temporales, Sismicos,
Espectrales, Modales,
Armonicos, Push Over.

Robobat’
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ROBOT Millennium INGECIBER

No-linealidades

74
Definicion de bamras Elasto Plasticas

(hfatenal nao-lineal)

74
Efectos P-Delta

(Large Displacement Theory)
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No-linealidades geomeétricas
(incremental — Full & Modified Newton
Raphson, Direct lteration; Arc Length)
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ROBOT Millennium
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Es posible ampliar las cap:

Fobot Millennium mediante macros
creadas por g

plataformas.
(e.0. modelizacion, calculo v diseno de
estructuras parametricas),

Presertacion ROBCT Millennium
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ROBOT Open Standa

i£

ROBOT Millennium utiliza |a
tecnologia COM de Microsoft
para obtener un software con
una arquitectura abierta y
programable por el ingeniero
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Estadio de Wembley
Londres (UK)
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Cubierta estructural sobre el
segundo estadln con mas capacidad
de Europa (Eiﬂ 000 amentns) F-‘ur su
area es la mayor cubijerta cerrada
en un estadln de futbol en todo &l
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Estadio de Francia
Paris (FRANCIA)
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Estadio de futbol y rugby en Saint
Denis (Francia).Con capacidad

on nnin
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para alrededor de 80.00
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Estadio olimpico de Atenas
Atenas (GRECIA)
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Este estadio fue totalmenie
renovado para los Juegos
Olimpicos 2004.

Esta cubieria fue construida sobre
las lineas de banda para proteger
a los aficionados del fuerte sol
ateniense.
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Estadio olimpico
de Pankritiko
Heraklio (GRECIA)
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Cubierta de acero sobre el
estadln nllmplcu de Heraklio, en
a Isla de Creta TIEHE una

o
"
=
A
=
¥
o
e
x
-]
L
&
B
=]
&

| i
=4

Robobat

Prezentacion ROBOT Millernium Ingeciber; z&. septiembre: 2007




ROBOT Millennium G%NGECJBER

Hangar
para el Airbus
A380
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Estructura de acero para el
hangar de construccién del
Airbus en Toulouse. Es el
mayor hangar del mundo.

Robobat
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Qriental Art Center
=hanghal (CHINA)
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Estructura en el centro cultural
chino, que cubre un area de
40.000 metros cuadrados,
compuesta de unos cuantos
teatros y salas de conciertos.
Esta estructura vino a ser uno de
los mas famoso monumentos de la
cultura historica de Shanghai y del
desarrollo modemo.
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Estacion de Ferrocarril
Shanghai (CHINA)
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Esta estacion principal de ferrocarril
cubre unos 500,00 . (lo que
equivale a 150 campns de futhol). Es
|la mayor estacion de ferrocarril del
mundo.
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Puente de Millau
Millau (FRANCE)

f i H Awas .I'C-Iiﬂ I3RS Uendy Aol =
it i3 oo T 12TEE At o - .

Este viaducto es actualmente el
puente atirantado mas grande y
largo del mundo.

Su tablero es de acero en lugar
del comunmente usado
hormigaon.
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Museo de Arte

Moderno
(LUXEMBOURG)

I
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= museo nfre::e
espacio para exhib y es sin
Iugar a dudas uno de Ins pmye:tns
arquitectonicos y culturales mas
importantes de su pais hastala
fecha.
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